
〇機械科 実習風景 

アームロボット実習 

アームロボットを試運転しています 2 人一組で協力して行います ワークを掴む微調整をしています 

  

 

ロボットに位置を教えています① ロボットに位置を教えています② 動作確認 

  

 

 

旋盤/万能フライス盤実習 

汎用旋盤 太陽歯車と遊星歯車 ホブ盤で加工した歯車 

 

 

 

加工風景① 加工風景② 段加工及び勾配加工 

  

 

〇今回は,3 学年の実習を２つ紹介しました。機械科では様々な機械の操作方法･技術を学びます。 

・アームロボット実習では,ロボットの基本的な操作方法やプログラムで制御する方法を学びます。 

・旋盤/万能フライス盤実習では,フライス盤作業の基本と六面体加工･段加工/勾配加工を学びます。 

 

※六面体とは？・・・ 
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